Wydziat Zargdzania AGH
ECTS — Arkusz przedmiotu

o ppakcsis | New | Automatyzacs | ebotyiach procesiu producynych
Prowadzacy przedmiot Piotr Lebkowski
Osoby prowadzace zajecia Piotr Lebkowski, Antoni Korcyl, Marek Magiera, W. Kaczmarczyk
KIas? K Rodzaj przedmiotu C
przedmiotu
Wydziat ZARZADZANIA

Kierunek/Specjalno$¢ = Zarzadzanie i Inzynieria Produkcji -

Rodzaj studiow s Stopien studiow 1 Semestr 5

Rodzaje zajeé Suma Wyktady | Cwiczenia Laboratoria Seminaria DL ECTS

Liczba godzin 60 30 15 15 . i} 6

www

Uwagi

Cel przedmiotu - zdobyte umiejetnosci

Znajomos¢ metod automatyzacji dyskretnych procesow produkcyjnych. Umiejetnos¢ syntezy i analizy systemdw
sztywnej automatyzacji. Umiejetno$¢ postugiwania sie programowalnymi sterownikami PLC i umiejetnosc
realizacji automatyzacji elastycznej.

Streszczenie przedmiotu

Automatyzacja i robotyzacja proceséw produkcyjnych to przedmiot obejmujgcy podstawowe zagadnienia
sterowania nowoczesnym wytwarzaniem. Zgtebiane s tu problemy struktury sterowania cyfrowego i
automatycznej regulacji uktaddéw dyskretnych i cigglych. Rozwazane sg techniczne mozliwosci systemow
automatyzacji, ich synteza oraz typowe podsystemy funkcjonalne. Przedstawione zostajg takze podstawowe
zagadnienia elastycznosci procesow, ich niezawodnosci i eksploataciji.

Warunki uczestnictwa

w przedmiocie Zaliczenie matematyki przewidzianej programem studiow.

Zaliczenie czastkowych sprawdziandéw, sprawozdania z wykonanych prac
Forma zaliczenia przedmiotu  |aboratoryjnych oraz ztozenie egzaminu.

Pozytywne oceny z ¢wiczen i laboratoridw stanowig 40% oceny koncowej.

Zasada wystawiania oceny Pozostata czes¢ — 60% to nota uzyskana na egzaminie.

koncowej

Program wyktadow

1. Ogdlne pojecia dotyczace mechanizacji, automatyzacji i robotyzacji. Struktura uktaddéw numerycznego
sterowania i automatycznej regulacji. Sygnaty ciggte i dyskretne w uktadach sterowania i automatycznej
regulacji.

. Techniczne $rodki realizacji uktadéw automatyki.

. Typowe uktady w systemach automatyki.

Podstawy projektowania uktadow dyskretnych.  Funkcje przetaczajgce. Metody minimalizacji funkcji

przetaczajacych.

. Projektowanie kombinacyjnych uktadéw sterowania. Analiza uktadéw kombinacyjnych.

. Projektowanie uktadow sekwencyjnych.

a. Minimalizacja stanéw wewnetrznych.
b. Kodowanie standw przy pomocy elementéw pamieci.
. Synteza modutowa i mikroprogramowanie.
a. Sktadnia sieci jednostki taktujgcej i sieci Grafcet.
b. Synteza algorytmu procesu i sterowania metoda Grafcet.
. Synteza systemowa.
a. Budowa sterownikéw PLC
b. Programowanie sterownikéw PLC
9. Budowa i rodzaje robotow przemystowych. Sterowanie ruchem i programowanie robotéw.
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Program pozostatych zajec (¢wiczenia, laboratoria, projekty, seminaria)

1. Ogdlne pojecia dotyczagce mechanizacji, automatyzaciji i robotyzacji. Struktura uktadéw numerycznego
sterowania i automatycznej regulacji. Sygnaty ciggte i dyskretne w uktadach sterowania i automatycznej
regulacji.

2. Techniczne $rodki realizacji uktadow automatyki.
. Typowe uktady w systemach automatyki.
4. Podstawy projektowania uktadow dyskretnych. Funkcje przetaczajgce. Metody minimalizacji funkgji
przetgczajgcych.
. Projektowanie kombinacyjnych uktadéw sterowania. Analiza uktadéw kombinacyjnych.
. Projektowanie uktadéw sekwencyjnych.
a. Minimalizacja stanéw wewnetrznych.
b. Kodowanie standw przy pomocy elementéw pamieci.
7. Synteza modufowa i mikroprogramowanie.
a. Sktadnia sieci jednostki taktujgcej i sieci Grafcet.
b. Synteza algorytmu procesu i sterowania metodg Grafcet.
8. Synteza systemowa.
a. Budowa sterownikdw PLC
b. Programowanie sterownikéw PLC

9. Budowa i rodzaje robotéw przemystowych. Sterowanie ruchem i programowanie robotéw.
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